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T. Golatowski
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W książce omówiono zagadnienia ogólne mechanizacji i automatyzacji w tłocznictwie oraz rozpatrzono szczegółowo
różnorodne urządzenia mechanizujące i automatyzujące, jak: bębny odwijające i nawijające, urządzenia do chwytania i
ustawiania półwyrobów, prowadniki, podajniki, linie automatyczne. Ponadto omówiono zagadnienia eksploatacyjne.

Książka jest przeznaczona dla technologów obróbki plastycznej oraz projektantów wydziałów produkcyjnych. Może również
stanowić pomoc dla studentów wydziałów technologicznych.
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